


Robot segugio

Robot Segugio è una macchina che segue una linea, nel nostro caso sarà
una linea nera tracciata sul pavimento con del nastro da elettricista
nero.

Il concetto di lavoro del robot inseguitore di linea è legato alla luce,
usiamo il comportamento della luce in una superficie bianca e nera.

Quando la luce cade su una superficie bianca viene riflessa a pieno, nel
caso invece di superficie nera viene completamente assorbita.

Questo comportamento della luce viene utilizzato per costruire il nostro
robot inseguitore di linea utilizzando un sensore infrarosso detto anche
sensore inseguitore.

Cosa vogliamo fare?
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Che cosa utilizziamo?
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Come si muove sul percorso?
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Programmazione di Arduino con codice a  blocchi  

Quale coding usiamo?
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Iniziano i laboratori…



Robot segugio

Programmiamo…
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Realizziamo il progetto…
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Il circuito finito…

Il Robot in movimento…
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Ci divertiamo…


