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Robot segugio

Maker kids

Cosa vogliamo fare?

Robot Segugio € una macchina che segue una linea, nel nostro caso sara
una linea nera tracciata sul pavimento con del nastro da elettricista
nero.

Il concetto di lavoro del robot inseguitore di linea e legato alla luce,
usiamo il comportamento della luce in una superficie bianca e nera.

Quando la luce cade su una superficie bianca viene riflessa a pieno, nel
caso invece di superficie nera viene completamente assorbita.

Questo comportamento della luce viene utilizzato per costruire il nostro
robot inseguitore di linea utilizzando un sensore infrarosso detto anche
sensore inseguitore.
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Robot segugio

Che cosa utilizziamo?

. . Motore 4

Scheda Arduino + Motori
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Robot segugio

Come si muove sul percorso?

sensore sinistra sulla linea nera
sensore destra sulla superfice bianca
sensore centro sulla superfice bianca
motore 1 release (stop)

motore 4 forward (avanti)

sensore destra sulla linea nera
sensore sinistra sulla superfice bianca
sensore centro sulla superfice bianca
motore 1 forward (avanti)

motore 4 release (stop)

sensore centro sulla linea nera

motori 1-4 release (stop)

sensore sinistra sulla superfice nera
sensore destra sulla superfice nera

M1

sensore centro sulla linea nera
sensore sinistra sulla superfice bianca
sensore destra sulla superfice bianca
motori 1-4 forward (avanti)




Robot segugio

Quale coding usiamo?

Programmazione di Arduino con codice a blocchi

ArduBlock M

| New H Salva H Save As || Open H Upload to Arduino H Serial Monitor || About \

uariabile SensoreSinistra

Pins

ralore
Tests

: set digital variable
Operators SENSore insegiime

VMariables/Constams EobotSequgio

Generic Hardware 3 SENSORI
e r

Formnmnicatio uariabile SensoreDestra

App imventor & iot ualoxe :
SCoop (Multitask) setidigital wvariable . )
Sensore inseqiine
Storage

Networking

Code Blocks variabile . Sensorelentro

TinkerKit valore

DFRobot zet digital wvariable
SENSOre inseqiime
Seeed Studio Grove

DuinoEDU Grove Add

Arduino Esplora
SensoreCentro

Adafruit - AVANTI DIRITTO
Sensorebestra
Makehlock

SensoresSinistra
Insect Bot

4Drawing motor
Adafruwit DC motor FORWAERD

LittleBits
Keenlon motor channel

Rdafruit DC motor FORWARD
Jerusalab motor speed

EDUCADUINO

SensoreSinistra
g _ = = GIRARE A DESTRA U

SensorebDestra
e
SensoreCentro
Adafrwit DC motor RELERSE
E

Rdafruwit DC motor FORWRRD

SensorebDestra | )
— _ : : GIRARE R SINISTRA U
SensoresSinistra
e
SensoreCentro




Iniziano i laboratori...
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Robot segugio

Programmiamo...




obot segugio

Realizziamo il progetto...
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Il circuito finito...

Il Robot in movimento...
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ivertiamo...
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